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             РУКОВОДСТВО ДЛЯ ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ            СПИСОК СОКРАЩЕНИЙ

1 СПИСОК СОКРАЩЕНИЙ
ACC


Аккумулятор

ADC (АЦП)

Аналого-цифровой преобразователь

ADM (АДМ)

Адаптивная дельта-модуляция

ADPCM
 (АДИКМ)
Адаптивная дифференциальная импульсно-кодовая модуляция
AIC


Аналоговая схема интерфейса
ALU (АЛУ)

Арифметико-логическое устройство

AM


Амплитудная модуляция

AQB


Адаптивное квантование назад

AQF


Адаптивное квантование вперед

APC


Адаптивное кодирование методом линейного предсказания

ASIC


Интегральная схема специального назначения (Заказная БИС)

ASK


Амплитудная манипуляция

ATM


Асинхронный режим передачи информации

BPF (ПФ)

Полосовой фильтр

CCITT


Международный консультативный комитет по телеграфии и

                                         телекоммуникациям МККТТ

CD


Компакт-диск

CDMA


Множественный доступ с кодовым разделением

CISC


Полная система команд компьютера

CMOS


КМОП-технология (комплиментарный металл-окисный полупроводник)

CODEC


Кодер/декодер (кодек)

COMPAND

Компрессия и экспандирование

CPU (ЦП)

Центральный процессор

CR


Конденсатор/резистор
CT2


Беспроводный телефон 2

DAC (ЦАП)

Цифро-аналоговый преобразователь

DCT


Дискретное косинусное преобразование

DECT


Цифровой европейский беспроводный телефон

DFDP


Пакет программ расчета цифровых фильтров DFDP
DFT (ДПФ)

Дискретное преобразование Фурье

DM


Дельта-модуляция

DMA


Прямой доступ к памяти

DPCM (ДИКМ)

Дифференциальная импульсно-кодовая модуляция

DSP (ЦПОС)

Цифровой процессор обработки сигналов

ECL (ЭСЛ)

Эмитторно-связанная логика

ENIAC


ЭВМ ENIAC
EEPROM (ЭППЗУ)
Электрически перепрограммируемое постоянное запоминающее устройство

EOB


Конец буфера

EPROM
(СППЗУ)
Стираемое программируемое постоянное запоминающее устройство

f           


Частота

fa      


Частота сигнала

fc 


Несущая частота

fs 


Частота дискретизации                

FCT


Быстрое косинусное преобразование

FD


Полный дуплекс, дуплексная связь

FDD


Дуплекс с частотным разделением

FDM


Частотное уплотнение


FDMA


Множественный доступ с частотным разделением

FDP


Быстрый цифровой процессор

FIR (КИХ)

Фильтр с конечной импульсной характеристикой

FFT (БПФ)

Быстрое преобразование Фурье

FM (ЧМ)

Частотная модуляция

FSK (ЧМн)

Частотная манипуляция

HD


Полудуплекс

HLL


Язык высокого уровня

HPF (ФВЧ)

Фильтр верхних частот

IAS


Краткосрочные курсы для продвинутых студентов

IC (ИС)


Интегральная схема

IDCT (ОДКП)

Обратное дискретное косинусное преобразование

IDFT (ОДПФ)

Обратное дискретное преобразование Фурье

IIR (БИХ)

Фильтр с бесконечной импульсной характеристикой

ISDN


Цифровая сеть с интеграцией служб

ISO


Международная организация по стандартам

JPEG


Экспертная группа по неподвижным изображениям

JSRU


Объединенная группа по исследованию речи

LAN


Локальная сеть

LDM


Линейная дельта-модуляция

LMS


Наименьший средний квадрат

LPC


Кодирование линейным предсказанием

LPF (ФНЧ)

Фильтр нижних частот

LSB


Младший значащий бит

MAC


Умножение или накопление или умножитель/накопитель

MACD


Умножение с накоплением и сдвигом данных

MBPS


Миллионов бит за секунду

MIPS


Миллионов инструкций в секунду

MLFOPS

Миллионов инструкций с плавающей запятой в секунду

MLPC


Вокодер линейного предсказания с многоимпульсным возбуждением

MOPS


Миллионов операций в секунду (в процессорах с фиксированной запятой)

MPEG


Экспертная группа по подвижным изображениям

MPYK


Умножение на константу

MSB


Старший значащий бит

NMOS (nМОП)

n-канальный прибор (технология) с (со) структурой транзисторов – металл – 

                                         окисел – полупроводник

NTSC


Национальный комитет по телевидению

PABX


Учрежденческая АТС

PAM (АИМ)

Амплитудно-импульсная модуляция

PC


Персональный компьютер

PCM (ИКМ)

Импульсно-кодовая модуляция

PCN


Сеть персональной связи

PM (ИМ)

Импульсная модуляция

PPM (ФИМ)

Фазоимпульсная модуляция
PSK


Фазовая манипуляция

PSTN


Телефонная сеть общего пользования с автоматической коммутацией

PWM (ШИМ)

Широтно-импульсная модуляция

QAM (КАМ)

Квадратурно-импульсная модуляция
QMF (КЗФ)

Квадратурно-зеркальный фильтр
QPSK 


Квадратурно-фазовая модуляция
RAM (ОЗУ)

Запоминающее устройство с произвольной выборкой (оперативное 

                                         запоминающее устройство)
RELP


Вокодер с линейным предсказанием и возбуждением по остатку

ROM (ПЗУ)

Постоянное запоминающее устройство
RPT


Повторить

RC


Резистор/конденсатор

RF


Радиочастота

SBC


Подполосное кодирование

SDH


Иерархия синхронных цифровых систем

SH


Выборка и хранение

SONET


Синхронная оптическая сеть

SNR


Отношение сигнал/шум

SOB


Начало буфера

tp


Период повторения

ts


Период дискретизации

TDD


Дуплекс с временным разделением

TDM


Уплотнение с временным разделением

TDMA


Параллельный доступ с временным разделением

VLSI (СБИС)

Сверхбольшая интегральная схема

2 СПИСОК ТЕРМИНОВ
Адаптивная дифференциальная импульсно-кодовая модуляция (АДИКМ) – система кодирования речи, которая вычисляет разность между двумя соседними выборками речи, формируемыми стандартной ИКМ. Результат вычисления кодируется с использованием адаптивного фильтра, а последовательность имеет более низкую скорость передачи, чем 64 Кбит/с стандартной ИКМ.

Адаптивный фильтр – фильтр, в котором изменяются коэффициенты с целью получения требуемого выходного сигнала. Преимущество адаптивных фильтров заключается в их способности изменять свои характеристики таким образом, чтобы наилучшим образом удовлетворить требованиям в соответствующей области применения. Это практически невозможно для аналоговых систем.

Алгоритм прореживания по времени – метод, используемый в БПФ для выполнения операции «бабочка».

Алгоритм прореживания по частоте – метод, используемый в БПФ для выполнения операции «бабочка».

Анализатор спектра – прибор, который обеспечивает представление в частотной области сигнала или сигналов, поступающих на его вход.

Антиэлайсинговый фильтр нижних частот – аналоговый фильтр, расположенный в системе ЦОС перед АЦП и ограничивающей ширину полосы сигнала до половины частоты дискретизации.

Арифметико-логическое устройство (АЛУ) – выполняет сложение, вычитание и логические операции.

Архитектура потоков данных – наиболее развитая форма параллельной обработки, не хуже систолической матрицы. Использует поточную архитектуру типа MIMD (множество потоков команд и множество потоков данных).

Архитектура фон-Неймана – структура микропроцессора, в котором совместно используется одна шина для команд и данных. Обработка происходит последовательно.

Бабочка – базовый строительный блок сигнального графа БПФ. Этот блок выполняет два комплексных сложения и одно комплексное умножение для бабочки  по основанию 2. Название блока определяется формой его изображения в виде сигнального графа.

Быстрое преобразование Фурье (БПФ) – эффективный метод вычисления дискретного преобразования Фурье.

Временная область – область представления сигнала как функции времени.

Выравнивание – изменение характеристик сигнала в зависимости от характеристик средств передачи, например,  увеличение амплитуды высших частот до передачи, чтобы компенсировать наибольшее линейное затухание на высших частотах.

Гарвардская архитектура – конструкция микропроцессора, которая отличается от архитектуры фон-Неймана наличием раздельных шин данных и программ. Раздельные шины обеспечивают параллелизм в выборке и выполнении команд. Цель состоит в достижении очень быстрой обработки.

Геометрические преобразования – вращение изображения, масштабирование и построение перспективы смещения.

Динамический диапазон – диапазон входного или выходного сигнала, который устройство может обработать без переполнения.

Дискретизация – процесс преобразования непрерывных сигналов в дискретные величины.

Дискретное преобразование Фурье (ДПФ) – Преобразование Фурье дискретного периодического (или конечного) сигнала.

Импульсно-кодовая модуляция (ИКМ) – В телекоммуникации метод стандартного кодирования речи. ИКМ используется для преобразования аналогового речевого сигнала в цифровой и наоборот. Цифровые сигналы речи, полученные с помощью ИКМ, имеют скорость передачи данных, равную 64 Кбит/с.

КИХ-фильтр – фильтр, у которого значение выходного отсчета зависит только от конечного количества отсчетов входного сигнала. Этот фильтр также часто называется нерекурсивным цифровым фильтром. КИХ-фильтр не имеет эквивалента в области аналоговых цепей с сосредоточенными параметрами.

Кодирование на основе линейного предсказания (линейное предсказание)  - метод кодирования речи, с помощью которого анализируется форма речевого сигнала для вычисления характеристик фильтра с переменными во времени параметрами в качестве модели речевого тракта.

Компандирование – нелинейная  аналого-цифровая или цифро-аналоговая операция, используемая в системах связи, для того, чтобы увеличить разрешающую способность сигналов низкого уровня за счет разрешающей способности сигналов высокого уровня.

Коммутация с временным разделением – метод разделения информации, поступающей от различных источников, основанный на разнесении ее во времени. Это основной метод, используемый в цифровых системах.
Коммутируемые линии связи – обеспечивают для пользователя соединение «точка-точка» с помощью независимых телефонных линий.

Конвейерный режим – метод повышения эффективности процессоров за счет построения структуры процессора, обеспечивающей одновременное выполнение нескольких операций.

Линеаризация – в задачах преобразования аналоговых сигналов в цифровые и обратно характеризует точность, с которой выходные или входные цифровые данные согласуются с аналоговыми входными или выходными данными.

Матричный процессор – параллельный процессор с матрично-подобной структурной организацией для предельно быстрой обработки больших массивов данных.

Миллион инструкций (команд) в секунду (MIPS) – мера скорости, с которой выполняются команды в алгоритмах ЦОС реального времени.

Многорегистровое циклическое сдвиговое устройство – крайне быстро выполняет операции сдвига. За один цикл он может произвести сдвиг на такое количество бит, сколько содержит сама ячейка памяти.

Нерекурсивный фильтр – называемый также КИХ-фильтром. Значение выходного отсчета зависит только от конечного количества отсчетов входного сигнала.

Обработка изображений  - увеличение изображений, а также извлечение информации или признаков (параметров) из изображений. К основным операциям относятся: обнаружение края, увеличение изображения, выделение параметров для распознавания образов.

Параллельная обработка – параллельное выполнение задач.

Плавающая запятая – формат, который разделяет слово данных на мантиссу, экспоненту и знаковый бит с целью достижения большого динамического диапазона и относительно высокой точности.

Полосовой фильтр – фильтр, используемый для выделения частотных составляющих, расположенных выше и ниже заданных граничных частот полосы пропускания.

Разрешающая способность – мера точности, либо динамический диапазон при аналого-цифровом или цифро-аналоговом преобразовании.

Режекторный фильтр – фильтр, используемый для подавления частотных составляющих, расположенных в пределах заданной полосы заграждения.

Рекурсивный фильтр – называемый также БИХ-фильтром. Значение выходного отсчета зависит от отсчетов входного сигнала и предыдущих отсчетов выходного сигнала.

Синхронная передача – синхронизирует по фронту синхроимпульса передаваемые данные; позволяет изменять размер блока данных. Преимущество синхронной передачи состоит в том, что очень большие (переменные) блоки данных могут быть использованы с меньшим перекрытием данных благодаря кадровой синхронизации.

Систолическая матрица – усовершенствованный вид параллельной обработки, в котором все идентичные процессоры одновременно выполняют одну и ту же команду над различными данными.

Скорость передачи в бодах – условная скорость, выражающая количество смен состояния в канале за секунду. Скорость в бодах всегда меньше или равна скорости передачи данных. В простейшем случае каждая смена состояния соответствует двум битам, то скорость в битах = 2 ( скорость в бодах.

Скорость в битах – количество бит в единицу времени, предаваемое по линии, включая биты, необходимые для синхронизации средств связи. Скорость в битах всегда больше, чем скорость передачи данных.

T-1 – 24-канальная кабельная линия, используемая для передачи речи или данных со скоростью 1, 554 Мбит/с. Стандарт Т-1 является сегодня наиболее распространенным.

Телекоммуникация – обширная область обслуживания, которая обеспечивает человеку и машине возможность общаться на расстоянии.

Трансдуктор – преобразователь физической информации в электрические сигналы.

Трансмультиплексор – телекоммуникационный прибор, предназначенный для преобразования сигналов с временным разделением каналов (ВРК) в сигналы с частотным разделением каналов (ЧРК) и обратно. Это необходимо, т. к. в телекоммуникационных системах используются различные виды уплотнения. Временное разделение (ВРК) используется для цифровых сигналов, частотное разделение (ЧРК) – для аналоговых сигналов.

Уплотнение с временным разделением – метод, который разделяет информацию по каналам и размещает ее в определенные периоды времени. Он является основным методом, используемым в цифровых системах.

Уплотнение с частотным разделением – метод, который делит рабочую полосу пропускания на ряд более узких полос (субканалов). Этот метод используется для уплотнения аналоговых сигналов.

Устройство формирования адресов микрокоманд – микропрограммный указатель адресов, предназначенный для генерации очередного адреса в памяти микрокоманд. Управляет потоком микрокоманд.

Фазовая манипуляция – режим модуляции данных, при котором частота остается постоянной, а фаза меняется.

Фильтр нижних частот (ФНЧ) – фильтр, подавляющий высокочастотные и пропускающий низкочастотные составляющие сигнала.

Фильтр с бесконечной импульсной характеристикой (БИХ-фильтр) – представляет собой цифровой эквивалент аналогового фильтра. Значение выходного отсчета зависит от отсчетов входного сигнала и предыдущих отсчетов выходного сигнала. БИХ-фильтр частот называют рекурсивным цифровым фильтром.

Цифровая обработка сигналов – обработка цифровых сигналов с помощью какого-либо алгоритма.

Цифровое аудио – хранение и обработка звуковых сигналов в цифровой форме. Для представления каждого цифрового отсчета в линейном коде обычно требуется по крайней мере 16 разрядов.

Цифровой процессор обработки сигналов – микропроцессор или микрокомпьютер, который выполняет вычислительные процедуры над поступающими цифровыми сигналами и затем пересылает результаты в устройства внешней периферии.

Цифровые сигналы – цифровое представление непрерывных сигналов. Мгновенное значение представляется в виде цифрового отсчета через дискретные интервалы времени.

Ширина полосы – разность между самой высокой и самой низкой частотами спектра сигнала.

Элайсинг (или эффект наложения) – тип искажения, вызываемый ошибкой сигнала, которая возникает при неправильно выбранной частоте дискретизации. Например, при дискретизации сигнала с частотой меньшей, чем его удвоенная высшая частота.
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